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G®pj §fsteichni kai jell emzRk:

Al v § zMercedes -Benz Atego 1328 vagy 1628 AF

Motor: Mercedes-Benz 6 hengeres soros, 81 |
6374 cm3 hengerTrtartal m¥
280 LE/205 kW 2600 1/min
Kozvetlen befecskendez®ses n®gyg¢t
feltoltRvel | evegR visszahTtRvel

mot orszab8l yoz8ssal

V8l t - -&l |l and:- ©°sszker®khajtsg§s terepv§glt
6+1 sebess®gfokozat, szinkroni z§8I
tengely -k °zti ®s h8§ts-tengelyi di ffer
k ®t k°r ©°s, pneumati kus ABS

Hossz: 7085 mm

Sz®l ess ®g 2500 mm

Magass8g: 2910 mm (monitor n®I k¢l )
SVl vy: kb. 13000 kg vagy kb. 15000 kg

Szg8IlIl. szaé+«5 fR

V®gsebess Kby>L10 km/h



1. A g®pj §rmTfecskenR §}/ 2
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TTzodt®echni kai jellemzRKk: W
V2ztart 8l y: 2000 vagy 4000* liter
Habk®pz Rany ag: 200 vagy 400 liter
Szivatty %: Rosenbauer NH30
1+3 | ®pcsRs
nor m8I ®s magasnyom8s %

Fol yad®ksz 8l | 22400 §ngin}l3d>m, 100 m,
Kb 3600 1/min
Fol yad®ksz 8§l | 225Cl/mih,'3 m,)400 m,
3620 1/min
max: 400 I/min
db AAS ~47:dvb. ABavom8s% nyvyom-csonk
®gte|en2tR ®kszz?2jj] al hajtott, aut om:
| kerdugatty¥%s
Habk®pzR anyag bekeverR rendszer.:
sz2v-o0l dal'i mel | ®k §r a m¥
FIX-MI X egys®ggel, bekever
®r t ®H890 [fmin
Gyor sbeavat k ozRosenbauer Ergo - NE-PI-RO
40 bar, 200 |/ perc 60 m
Hab-v 2 z § gy Y%: Rosenbauer RM 24
10 bar 800, 1200, 1600 vagy
2400 |/min
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2. A tTzolt -technika
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A tTzolt-technika

| ®gt el en?2t R szivatty Y:

©oaooT oy

t°m2t RgyTr T
dugatty?¥%
excenter

kulissza
szelepszerkezet



2. A tTzolt-technika
A habk®pzRanyag bekeverR

3%-o0s bekeverési értek
szabalyozo kap

6%-o0s bekeverési

érték szabalyozé Kip vizmennyiség érzékelo

nyomocsonkok
elzaro szerelvényei

bekevero egység
elzaro szerelvény
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nyomocsonkok elzaro
szerelvényei
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bekeverd egység

viztartaly

viz szivattyu
- habképzo anyag

tartaly




2. A tTzolt-technika §{f[

Az °ssze®p?tett rendszer:
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3. Az LCS rendszer:

LCS (LOGIC CONTOLL SYSTEM)

Feladata: a g®pj &8§rmTfecskendR mTkodt e
el l enRr z®se

MTkodt et ®se ®s infor m8ci - megj el en2t®

mo d u | seg?ts®g®vel t°rt®ni k.

El Rnye:
-a kezel ®si | ®p®sek egyszer Thb® t
-mTkeodtet ®s k°zbeni kezel Ri hi b8k
- ¢ 2 emi adat ok, ®s aktus8S8lis ¢zemel
| ek ®r de z ®s e
-figyel meztetR inform8ci: -k megj el

-kezel ®si bi ztons8g n°vel ®s e
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3. A CAN-BUS rendszer: AN
&
NG
Az LCS (LOGIC CONTOLL SYSTEM), a CAN -BUS
(CONTOLLED AREA NETWORK) rendszeren alapul
J&8rmT ®s olt&stechnikali i nf orm8ci - k fe

seg?ts®g®Vel t°rt®ni k.
A CAN modul ok k¢l °nbezR funkci -t telje

Az AT 2 g®pj 8&rmTfe

Cs Kk
(multimaster -systeme) eBUS

endRbe-MASTER NBAUER
rrétidszer van be®p

Ennek el Rnye, hogy modul meghi b8sod§8s
kotott funkci nem mTko°di k, a rendszer
mTk°ed®sre k®pes.




3. A CAN-BUS rendszer:

CAN-System :
CAN-DatenIeltung =
Modul 1 Modul 2
— e
A A

Alvaz-
[Homlokmedul} [Fulke kijelzd } [ csatlgizozé } [ Szelepsziget}

CAN-adatvezetek

Legenysedi ter Malhater Hab-vwiz agyu Tartalyszint-
balfjobb oldal Rh 24 jelzd

[ Fényarboc } [ Tetdmodul } [ Hatsa modul} [Hétsé kijelzé }







4. A XKepzel RRegys®gek:
7] A szivatty




A g®p|] §rmTfecskendR{§“

5.1 A szivatty%bekapcsol,
st
A | eg®nys®gi f ¢l k®b RI

S




A szivatty¥u bekapcsol

szivatty¥t ®r bRI







5. A g®pj 8§rmTfecskend

A szivatty¥% fordul at sz 8&8ms§
( Nyom8sf okoz&=s)




A g®p] §rmTfecskend|ﬁ/",3'
T§p|§|§3| m-dok: tart8lyg?2
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5. A g®pj 8rmTfecskend
T8pl 81 8si m- dok: t1/4lnyom§
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A g®pj 8rmTfecskend
A v2ztart$sgly t°|t®se:—




A g®pj 8rmTfecskend

v2ztart8ly t°lt®se sz|v“
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T8pl 81 8s szz2v.
vagy t ¥l nyom§







